CAC THONG SO CAI BAT CO BAN CHO SERVO
DRIVER ADTECH QS7

1. CAI DAT PASSWORD:

Nhan Mode -> P1 -> enter -> 0 nhan enter . (xac nhan cho phép cai d&t, néu bé
qua bwdc nay thi khéng cai dwoc)

PASSWORD mac dinh = 0.
2. CHON LOAI MOTOR:
P2 dé cai dat loai motor
P56: cai dat dong dién motor. Bon vi: 0.1A.

Vi du: Motor ACH 09075BC : 750W, 2000RPM, 3A => P2=751. P56=30.

3. DIEU KHIEN V] TRi:
- Chon mode diéu khién: P4 = 0 : dk vj tri
-chon kiéu cép xung : théng sb P10
+0, 3: (xung + hwéng). (0: tan sb xung max 500K, 3: tan sb xung max 100K)

] + 1: Xung t&i, Xung lui (cAp xung vao chan 24 (PULSE-) thi motor quay thuan,
cap xung vao chan 26 (SIGN-) thi quay ngwoc)

+2: Xung A,B
- dbi chiéu quay motor (néu quay nguoc chiéu ) thi thay ddi gia tri trong P11 (0 hodc 1)
- hé sb truyén dong dién (hép sb dién, hoac goi la hé sd nhan xung dau vao)

+ Tl sb: P12
+ Mau s6 : P13

Gia tri mac dinh la: P12=1, P13=1 -> gear = P12/P13 = 1.
, cAp 10000 xung motor sé& quay 1 vong

Néu: P12=2, P13=1 => gear = P12/P13 = 2 thi c4p 5000 xung motor quay dwoc 1 vong .



Néu:P12=4, P13=1 => gear = P12/P13 = 4 thi cp 2500 xung motor quay dwoc 1
vong .....

- Cai dat hé s6 chia Xung encoder ngd ra (trong hop diéu khién kin can phan hoi s6
xung chay thuwc té cia motor vé PLC hoac Controller)

P32
Vi du: P32=4 => s6 xung ngd ra = 10000/4 = 2500 ppr

- Cho phép driver chay (Servo Enable) : P5=1.
Néu P5 = 0 : Enable bang tin hiéu trén CN1 (pin 10: Servo Enable)

(Lwu y: khi PS =1 thi sero sé vao trang thai chay ngay, bwdc nay nén cai dat sau clng
sau khi da kiém tra va cai dat can than cac théng sb trén)

4. DPIEU CHINH GAIN (PO LO)
A. D6 loi van téc (Speed Gain):

-hé so ti1é tuyén tinh van téc: P21
-hé so tich phan PID van toc: P22

B. Do loi vé Vi tri (Position Gain):
- Do loi vi tri: P16
- Hé s6 tang tdc (ché do diéu khién vi tri) : P19

- Hé s6 giam téc (ché do diéu khién vi tri) : P20

C. Cach chinh:

Théng thwdng d6 loi da dwoc nha san xuéat chinh trwde khi xuat xwdng tuy nhién tay
theo (rng dung thuc t& ma tang thém hodc giam bét cho phu hop

Nén diéu chinh thay dbi tirng it mot



- Chinh d6 loi ti 1& vé van téc trudc (P21): chinh tang dén khi thay phu hop

-Chinh hé sé ti 1& vi tri (position gain: P16): chinh tdng dén khi thy phu hop

Néu hé théng rung thi

-chinh hé sé tich phan van tbc P22: theo huwéng gidm néu motor rung

-Néu ti s6 Gear Dién P12/P14 1&6n (>20) va motor rung thi : Tang gia tri P18 . (méc dinh
=0: No filter, no delay Pulse)

Céc hé sb6 GAIN trén cang I&n thi dd dap trng cang nhanh (tuy nhién néu cao quéa sé
gay rung , méat 6n dinh , motor chay néng, dé bao 16i)

POI CHIEU QUAY MOTOR:

Cai thong s6 P11 (dbi chiéu quay bang cach dbi gia tri thanh 1 hodc 0)

5. LUU THONG SO SAU KHI BIEU CHINH

Sau khi chinh xong thi théng sé chi m&i lwu vao bd nhd RAM (b6 nhé tam, sé tré
lai gia tri trwdre khi cai d&t sau khi tat ngudn)

Pé lwu gia tri sau khi cai dat thi phai lwu céac gia tri vao b6 nh¢ ROM
Cach lwu:
Nhan Mode -> dén khi xuat hién chi EP- trén man hinh -> nhan Enter va giir dén

khi xuat hién chir End trén man hinh , lGc nay tat ca cac théng sé da duoc lwu
vao b6 nhé ROM



Két thuc qua trinh cai dat

TEST JOG MOTOR:
Dung dé test motor va cap encoder
Chon:P5=1
P4=1
Va chon téc d6 Jog v&i thdng s6

P34 (vong/phat)



